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Unsere Partner:

— Gerauschbew.: 63 dB(A)
Prifstandsbeschreibung
Der WZL-Doppelpulsator ist ein Analogieprifstand zur Untersuchung der
Zahnflankenbruchtragfahigkeit. Die Belastung im Zahnflankenkontakt wird durch zwel
Hydraulikaktuatoren nachgebildet. Dazu wird ein Zahn des zu untersuchenden Zahnrades
herauserodiert und im Prifstand eingespannt. Der Primaraktuator ist als Druckaktuator
ausgefuhrt und bildet die Zahnradbeanspruchung infolge des HERTz'schen Kontaktes ab.
Der Sekundaraktuator ist als Zugaktuator ausgefuhrt und bildet die
Zahnradbeanspruchung infolge Biegung, Querschub und Stauchung ab. Durch
phasenverschobene Kraftprofile des Primar- und Sekundaraktuators wird der kritische
Beanspruchungsverlauf in einem definierten Bereich der aktiven Zahnflanke nachgebildet.
Die Aktuatoren sind durch eine Linearfihrung und ein sphéarisches Gelenk frei einstellbar.
Als Messsysteme zur Positionseinstellung werden Magnetbandsensoren in Form von
Absolutweggebern und ein Laserdistanzsensor verwendet.
Mit dem Analogieprufstand konnen Zahnrader im Modulbereich 8 mm < m_ <15 mm und
mit einem maximalen Schragungswinkel B < 15° untersucht werden.
Die Kraftprofile kobnnen in Form von Sinusprofilen, sowie individuell auf Basis von
Punktewolken oder Funktionen aufgepragt werden. Das Prifsystem ist auf einem
schwingungsisolierten Maschinentisch mit Luftfederung aufgebaut.
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